Dancebots - Bauhilfe

VCC: Batteriespannung (6 V)
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U1: L4941 Spannungsregler
Metallseite zu Doppellinie!
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Orientierung egal

C2: 22uF Kondensator
uF = Mikro-Farad (Millionstel)

Orientierung wichtig!
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R2: 10kQ Widerstand

und IC-Ausrichtung stimmen!
() kQ = Kilo-Ohm

R3: 10Q Widerstand
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Kondensatoren, pF = Pico-Farad (Billionstel)
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Motorkabel (15cm) anloten

C3: 100nF DIGITAL LINE CONVERTER
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Kondensatoren

GND

U5: LM358
e M s . Verstarker fiir Steuersignal

MOTOR-L

Motor-Kabel Sockel



LED: Schwarze Kabel sind Minuspol

RN1 and RN2: 82Q Widerstandsnetzwerke
(Widerstande fiir LED)

Acht LED einl6ten
Optional: Reihenfolge beachten

Linker Motor Rechter Motor

Vorwarts
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Batteriegehduse anloten
Litze nicht verstrubbeln - Kurzschlussgefahr! Bei Roboter-Montage Drehrichtung der Motoren beachten!





